CONTEUDO PROGRAMATICO, BIBLIOGRAFIA E ETAPAS DE PROVAS POR SETORIZAGAO

Etapas de Provas

Escrita (*) Conforme disposto nos Artigos 43 a 53 da Resolugao n° 12/2014 do CONSUNI.
Didatica (*) Conforme disposto no Artigo 55 da Resolugéo n® 12/2014 do CONSUNI.
Pratica (**) Conforme disposto no Artigo 56 da Resolugéo n® 12/2014 do CONSUNI.

Titulos e Trabalhos (*) Conforme disposto no Artigo 60 da Resolugéo n® 12/2014 do CONSUNI.

Arguicgo de Memorial (*) | Conforme disposto no Artigo 54 da Resolugéo n® 12/2014 do CONSUNI.

Campus Macaé

Cadigo

MS-023 Setorizagao Definitiva Engenharia Mecanica/Sistemas Dindmicos

Conteudo
Programatico

1 — Estética

2 — Cinematica: teoremas cinematicos, movimento da particula, movimento de corpo rigido

3 — Dindmica da particula: propriedades dinamicas, segundo principio de Newton, quantidade de movimento angular, principios de conservagao
4 — Dindmica de sistemas: propriedades dinédmicas, equagdes de movimento, sistemas continuos, principios de conservagao

5 — Inércia: massa e centro de massa, propriedades inerciais de uma particula e de sistemas de corpos rigidos, transposi¢ao de eixos
6 — Dindmica do corpo rigido: propriedades dinédmicas, equagdes de movimento

7 — Sistemas com um grau de liberdade: vibragéo livre, vibragéo forcada periddica, vibragao transiente.

8 — Sistemas com varios graus de liberdade: matrizes, frequéncias e modos naturais.

9 — Robds manipuladores: manipulador mecanico, cinematica, dindmica, controle cinematico e de movimento, controle de forga

10 — RobOs méveis: programagao, planejamento de trajetdrias, cooperacédo entre robds

11 — Percepcao robdtica: sensores usados em robdtica, representacao de incertezas, integracéo sensorial
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